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3D プリンタによる部品設計開発とドローン用駆動システム制御

を用いた高速 AI 模型車両設計開発手法の研究 

 

分 野 組込みシステム、小型モビリティ、ホビー 
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研究シーズ概要 

 将来の IoT(Internet of Things)に資する組み込みシステムの強化学習アルゴリ

ズムの効率化および高速化を実現するために、3D プリンタとドローン用駆動シス

テム(ブラシレスモータ、コントロール回路)の制御と強化学習を行うシステムを全

て内製し、ミニ四駆 AI 大会(日本知能情報ファジィ学会)やルール無用 JCJCタイム

アタック((株)ドワンゴ ニコニコ超会議)で実践を兼ねて実験中。また、出前講義

で自動車工学に基づいた理論解説と実験によるデモンストレーションを実践。 

 
 

進捗状況 着想・構想段階      基礎研究段階      実証段階 

連携研究の 

範囲・方法 

企業様のニーズに沿うシステムの開発提案、ワンオフシステムの設計製作、実験検

証を実験室内で実施 

◆3D CADソフトウェアによるモデリング、解析 

◆3Dプリンタ(積層型、光造形型)による部品製作 

◆電子回路およびプログラムの設計製作 

◆動作検証 

用途・効果 

・市場 

◆用途：ロボットや移動体の設計製作手法に関する高速化、知能の高度化 

◆効果：商品の性能向上、商品価値向上 

◆市場：組み込み型システム市場、小型モビリティ市場、青少年向けホビー市場等 

研究者の 

業績等 

【論文】 

伊藤一也,”自動車工学理論に基づくミニ四駆 AI システムの設計と検証”, 知能

と情報（日本知能情報ファジィ学会誌）Vol.36, No.3, pp.631–641（2024）. 

【実績】 

◆(株)ドワンゴ 超ニコ四駆 2025 超ルール無用 JCJCさくらタウン GP NSK賞受賞 

◆(株)ドワンゴ ニコニコ超会議 2025 超ルール無用 JCJC ステージ出場 

◆(株)ドワンゴ ニコニコ超会議 2025 超ニコ四駆 2025 

ルール無用 JCJC アスレチック解説者 
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